
 

Challenge robotique de l’académie d’Orléans Tours Cahier des Charges Page 1 / 4 

 

 CAHIER DES CHARGES 
CHALLENGE ROBOTIQUE 2010 

 
(Challenge inter lycées) 

 
● Spécificités des robots 

Les robots doivent pouvoir tenir dans un carton de 5 ramettes de photocopies 

Soit les dimensions maximales du robot 

 Longueur maximale 300 mm 

 Largeur maximale 200 mm 

 Hauteur maximale 200 mm 

Les robots utilisent une source d’énergie électrique autonome. 
Les robots doivent posséder un interrupteur marche / arrêt. 

● Spécificités de la piste (voir plan) 

Largeur de la bande de suivi : 30 mm ; couleur noire. 

 
Le robot devra passer sous un portique, au départ et à l'arrivée, d'une largeur 
de 250 mm et d'une hauteur de 200 mm. 
Sur la fin du parcours, il manque un tronçon de 300 mm de bande noire. 
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A) Robot « Basketteur » 

Le robot doit être capable de suivre le parcours précédent, et de tirer une balle 
d’YGOLF dans un panier. Une seule balle est autorisée par robot. 

● Spécificités de la balle d’YGOLF 

L’YGOLF est une déclinaison du golf, ludique et intuitif, destiné aux amateurs et 
initiés, petits et grands. Dans sa version « foam ball slow », il utilise un 
projectile sécuritaire et facile à décoller. 

Désignation : Balle de couleur noire de YGOLF de diamètre 42 mm  
« foam ball slow » référence 1105594, marque INESIS, 
vendue chez Décathlon (Prix 0,90 €) 

● Spécificités du panier 

Dimensions du panier : 

 
 

Désignation : « MINI B » disponible sans le pied, chez Décathlon. (Prix 8 €) 
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● Spécificités de la piste  
 

La zone de tir étant située sur la première ligne droite et le panier, de l’autre 
côté de la piste. Le panier est placé conformément au plan suivant. 
La zone de tir sera signalée par un aimant permanent de diamètre 8 mm, 
hauteur 15 mm (ref: 1079500 chez Farnell). 
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B) Robot « Golfeur » 

Le robot doit être capable de suivre le parcours précédent et d’envoyer une 
balle d’YGOLF. 
La balle est amenée par le robot depuis le départ. 
En cas de tir, il doit être du type « Putting » comme sur un green. 
Seuls les rebonds contre la barrière sont acceptés dans le tir, moyennant 
néanmoins une pénalité. Une seule balle est autorisée par robot. 

● Spécificités de la balle d’YGOLF 

L’YGOLF est une déclinaison du golf, ludique et intuitif, destiné aux amateurs et 
initiés, petits et grands. Dans sa version « foam ball slow », il utilise un 
projectile sécuritaire et facile à décoller. 

Désignation : Balle de couleur noire de YGOLF de diamètre 42 mm  
« foam ball slow » référence 1105594, marque INESIS, 
vendue chez Décathlon (Prix 0,90 €) 

● Spécificités de la piste  

La zone de tir étant située sur la première ligne droite de la piste. 
Le pas de tir sera signalé par un aimant permanent de diamètre 8 mm, hauteur 
15 mm (réf: 1079500 chez Farnell). Le robot doit être à ce point pour envoyer la 
balle. 
Le trou de réception de la balle de golf est situé dans le coin arrière-gauche de 
la piste conformément au plan suivant. Deux barrières placées en coin sur le 
bord de la piste permettent d’éviter la chute des balles (Plinthe d’une hauteur de 
10 cm et de longueur d’environ 1 mètre chacune). 

 


